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Resumo 
Bergmann, Ulf. Evolução de Cenários Através de um Mecanismo de 
Rastreamento Baseado em Transformações . Rio de Janeiro - RJ, 2003. 
224p. Tese de Doutorado - Departamento de Informática, Pontifícia 
Universidade Católica do Rio de Janeiro. 

A importância da rastreabilidade na evolução de sistemas é um fato 

amplamente reconhecido, mas apesar dos esforços despendidos até agora, ainda 

encontramos vários obstáculos a sua efetiva utilização. Esses obstáculos são 

relacionados a geração e validação das informações sobre os relacionamentos e 

interdependências entre o mundo real, os requisitos e o sistema de software. Estas 

informações freqüentemente não são confiáveis devido a inconsistência causada 

pela evolução distinta dos vários artefatos resultantes do processo de 

desenvolvimento de um sistema. 

 Esta tese tem como objetivo estudar a utilização da tecnologia 

transformacional na implementação de um mecanismo de rastreamento de 

maneira a se obter a atualização automática das informações de rastreamento, 

através da identificação das mudanças ocorridas entre versões consecutivas dos 

artefatos produzidos e o seu subseqüente armazenamento na forma de 

transformações. Os benefícios obtidos pelo uso deste mecanismo permitirão: a 

eliminação dos problemas da falta de atualização das informações de rastreamento 

e o conseqüente aumento do valor destas informações para o desenvolvedor; a 

sistematização do processo de rastreamento; e a diminuição do custo para se obter, 

atualizar e validar as informações de rastreamento. Além destes benefícios, o 

armazenamento das informações de rastreamento na forma de transformações 

incorpora um maior conhecimento sobre a modelagem realizada, ao contrário de 

outros mecanismos que armazenam somente os artefatos e seus inter-

relacionamentos estáticos. 
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Abstract 
Bergmann, Ulf. Evolução de Cenários Através de um Mecanismo de 
Rastreamento Baseado em Transformações . Rio de Janeiro - RJ, 2003. 
224p. Tese de Doutorado - Departamento de Informática, Pontifícia 
Universidade Católica do Rio de Janeiro. 

 The importance of traceability in software evolutions was quite 

established, but despite the effort spent, they are many issues that difficult they 

effective use. These issues are related to the generating and validating of trace 

information about the relationships and interdependencies between the real world, 

the requirements and the software system. This information is often mistrusted 

since they may have become obsolete due to separate evolution of models and 

systems. 

 This thesis study the use of the transformational technology in the 

implementation of a traceability mechanism that automatically obtain trace 

information by identifying the changes made in consecutive artifact versions and 

store it as transformations. The main advantages gained with it uses are the 

elimination of the problems of the lack of trace information updating, the 

systematization of the trace process and the decrease of the cost to obtain, update 

and validate trace information. Besides these benefits, the storage of trace 

information in the form of transformations incorporates a larger knowledge on the 

accomplished modeling, unlike other mechanisms that only store the artifacts and 

their static inter-relationships. 
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